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Passagens de Pardmetros

 Por registradores

E 0 modo mais simples. Para isto devemos carregar o0 s valores, que serdo
utilizados nas rotinas, nos registradores. O namero de parametros é restrito
ao numero de registradores disponiveis. Pelas carac  teristicas de acesso aos
registradores, tende a tornar a execucao mais rapid a
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Passagens de Pardmetros

por registradores

.nolist
.include "m88def.inc"
list .def r =r16 ; usado na inicializacéo dos apont  adores da pilha e inicio da RAM
start: rimp RESET ; salta sobre eventuais vetores d e interrupcéo ; se tivermos rotinas de interrup¢ ao os
vetores (saltos para as rotinas) estariam aqui ; ve  tor 1 ; etc
mult8: ; subrotina para multiplica do is nimeros de 8 bits sem sinal. Parametros de entra  da: rl6 erl7:

nameros para multiplcar ; par Y: endereco na RAM pa  ra colocar o resultado no formato little
endian, destroi: 10, r1, Y

mul r16,r17
st y+,r0
sty, rl
ret
RESET: ; inicio do programa
Idi r,low(RAMEND) ; fim da RAM: definido em m88def. inc
out SPL,r ; inicializa Stack Pointer: redundante no caso do ATmega88
Idi r,high(RAMEND) ; pois ao dar partida a CPU ini  cializa o SPL
out SPH, r ; € 0 SPH com o end da ultima posicaod a RAM
Idi yh, high(SRAM_START) ; no inicio da RAM seraco locado o resultado
Idi yl, low(SRAM_START)
Idi r16,2 ; vamos multiplicar 2
Idi r17,5 ; por 5, o resultado vai para (r0,r1) (lo  w;,high)
rcall mult8 ; resultado no formato little endian (| ow, high)= 0a00
rimp PC ; laco infinito
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Passagens de Pardmetros

e Pela memoria

Para isto devemos atribuir as posicoes de memoaria, os valores a serem
utilizados nas rotinas. Pelas caracteristicas de ace  sso a memoria, tende
a tornar a execucao mais lenta.
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Passagens de Pardmetros

pela_memoria

.nolist
.include "m88def.inc"
list .def r=r16 ; usado na inicializacdo dos aponta  dores da pilha e inicio da RAM
start: imp RESET
mult8:
Id rl6, y+
Id rl7, y+
mul r16,r17
st y+,r0
sty, rl
ret
RESET: ; inicio do programa
Idi r,Jow(RAMEND) ; fim da RAM: definido em m88def.i nc
out SPL,r ; inicializa Stack Pointer: redundante no caso do ATmega88
Idi r,high(RAMEND) ; pois ao dar partida a CPU inic ializao SPL
out SPH, r ; € 0 SPH com o end da ultima posicao da RA M
Idi yh, high(SRAM_START) ; no inicio da RAM serd col  ocado o resultado
Idi yl, low(SRAM_START)
push r28 ;salvo apontador para o incio da RAM
push r29
Idi r18,2
Idi r19,5
sty+,rl8 ; vamos multiplicar 2
sty, rl9 ; por 5, o resultado vai para (r0,r1) (low ,high)
pop r29
pop r28
rcall mult8 ; resultado no formato little endian (low, high)= 0a00
rimp PC ; laco infinito
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Passagens de Pardmetros

 Passagem pela pilha

E o modo mais flexivel, mas que exige alguns cuidad  0s, pois 0
endereco de retorno também estara armazenado na pilh  a.
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Passagem pela pilha

Passagem de Parimetro Por Pilha:

push AX call SetVideoMode

................. — || — || —

SP Sp —p P push
BP
BP AX BP — P> AX
add BP, 2 mov BP, SP
Sp
sp—»| BP BP ) BP Sp —» BP
BP —P> P IP P
r AX AX BP—|  Ax
A partir de agora o valor push AX pop AX
passado como parametro
pode ser acessado como > > """""""""
[BP+2], independente do SP > AX
uso ou nao da pilha.
Caso houvesse mais de BP Sp —p BP
um parametro,  eles B B
seriam acessados como BP P BP IP
[BP+2], [BP+4], [BP+6]
. AX AX
etc...
Ret 2 pop BP Os  proximos  dois
__________________ ‘ » . < passos sdo o retorno
correto de uma fungao
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, que recebeu os
pardmetros na pilha. O
.................. “Ret 2X” garante que
SP —p IP serdo retirados os X
.................. pardmetros que se
BP — P BP —P» AX encontravam na pilha.
(Ret 2 =% SP = SP+2)
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Passagens de Pardmetros

pela pilha

.nolist
.include "m88def.inc"
Jist .defr =r16

start: rimp RESET

mult8:
in r26,SPL
inr27, SPH
subi r26,-3
Id rl7, x+
Id r16, x
mul r16,r17
st y+,r0
sty, rl
ret

; usado na inicializacéo dos apontad
: salta sobre eventuais vetores de

vetores (saltos para as rotinas) estariam aqui ; ve  tor 1 ; etc

RESET: ; inicio do programa

Idi r,low(RAMEND)
out SPL,r

Idi r,high(RAMEND)
out SPH, r

Idi yh, high(SRAM_START)

: fim da RAM: definido em m88def.i nc

; inicializa Stack Pointer: redundante noc  aso do ATmega88

; pois ao dar partida a CPU inic  ializa o SPL
; €0 SPH como end da ultima posicao da RA M
; no inicio da RAM sera col  ocado o resultado

Idi yl, low(SRAM_START)

Idi r16,2
Idi r17,5
push r16
push r17
rcall mult8
rimp PC
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; vamos multiplicar 2
; por 5, o resultado vai para (r0,r1) (low ,high)

; resultado no formato little endian (low,
; laco infinito
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ores da pilha e inicio da RAM
interrupcao ; se tivermos rotinas de interrupca

high)= 0a00

0 0s
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