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Correspondéncias

1. Utilize um telefone celular, maquina fotografica, cardeor ou webcam para capturar um pequeno video (com
movimentos bem suaves) de 150 quadros ou 5 segundos, o quecasroprimeiro. Cada aluno deve ter seu
préprio video. Utilize ferramentas computacionais paaagformar este video em uma sequéncia de imagens.

2. Com o auxilio do OpenCV, implementacdes em MATLAB ou C (Ktdcker), rastreie pontos ao longo da
sequéncia de video obtida no item anterior. Quando o nunegpomtos rastreado for inferior a 80% do ndmero
inicial rastreado, procure por novos pontos para compleam@s que estdo sendo atualmente rastreados. Pense
em uma forma compacta de mostrar seus resultados em uma piégiapel.

3. Baseado no desenvolvimento matematico feito em aulagstiraar a translacdo de um ponto entre dois quadros
consecutivos com pouco movimento, faca um desenvolvim&mdar que agora estima uma deformacgéo afim
da regido em torno dos pontos. Obs: ndo inclua correcéo Itie b seu célculo.

4. O objetivo desta questdo é fazer o registro rigido entes dmagens (descobrir rotacao e translagdo 2D para
alinhar duas imagens). Para esta isto, utilize uma impleag&a do SIFT (recomendo o siftbemoV4.zip, do site
do Lowe da UBC, que tem binarios para linux e windows).

Desejamos estimar a matrize o vetorT da fung@of (x) = Rx+ T que mapeia as coordenadas da imagem
ucid00369.pgm para as coordenadas da imageaid00369-trans.pgm!. Extraia os pontos caracteristicos
de cada imagem, faca o casamento entre os pontos caraiertids imagens, e monte um sistema linear para
resolver este problema. Como temos mais equacdes do qumitas) € necessario fazer uma minimizacgao.

(&) Mostre seu desenvolvimento passo a passo até chegasudtade final, para isso, use sua ferramenta de
desenvolvimento preferida (C, R, Matlab, etc.).

(b) Como é que correspondéncias incorretas afetam setadslComo remové-las?
(c) Extra: Resolva novamente o problema removendo autocamaéinte as correspondéncias incorretas.

Ipisponivel para download enttp: //www.ic.unicamp.br/~siome/teaching/2009/mo446-0209/data



