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Conteudo
O

B Modelagem de Sistemas.
B Introducao a Rastreamento.

B Métodos de Rastreamento.
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Parte I. Modelagem de Sistemas
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Modelagem de Sistemas
c—

B Modelagem de Sistemas.
¢ Modelagem por Estados.
¢ Dinamica de um Sistema.

B Incertezas.
B Introducao a Rastreamento.

B Métodos de Rastreamento.
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O gue € um Sistema?
C

Um Sistema ...

B ¢ caixa preta que possui propriedades ou
caracteristicas distintas;
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O gue € um Sistema?
C

Um Sistema ...

B ¢ caixa preta que possui propriedades ou
caracteristicas distintas;

B possui um conjunto de propriedades mutaveis
e um de propriedades constantes;
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O gue € um Sistema?
C

Um Sistema ...

B ¢ caixa preta que possui propriedades ou
caracteristicas distintas;

B possui um conjunto de propriedades mutaveis
e um de propriedades constantes;

B possul um comportamento autdnomo se
deixado em paz;
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O gue € um Sistema?
C

Um Sistema ...

B ¢ caixa preta que possui propriedades ou
caracteristicas distintas;

B possui um conjunto de propriedades mutaveis
e um de propriedades constantes;

B possul um comportamento autdnomo se
deixado em paz;

B reage a estimulos externos.
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Descricao de um Sistema
c—

Necessitamos de uma abstracao matematica para
sua descricao!

O modelo matematico deve...

B descrevé-lo o mais precisamente o possivel;
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Descricao de um Sistema
c—

Necessitamos de uma abstracao matematica para
sua descricao!

O modelo matematico deve...

B descrevé-lo o mais precisamente o possivel;

B ser tratavel;
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Descricao de um Sistema
c—

Necessitamos de uma abstracao matematica para
sua descricao!

O modelo matematico deve...

B descrevé-lo o mais precisamente o possivel;

B ser tratavel;
B ser 0 mais simples e sucinto o possivel.
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Estatico e Dinamico
I

Podemos decompor a abstracao matematica de um
sistema em duas partes:

1. Descricao Instantanea do sistema

2. Descricao da evolucao do sistema, com e sem
interferéncias externas.
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Estados: Descricao Instantanea
c—

Utilizamos um conjunto de 7 varidveis, que podem
ser agrupadas e representadas em um vetor.
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Estados: Descricao Instantanea
c—

Utilizamos um conjunto de 7 varidveis, que podem
ser agrupadas e representadas em um vetor.

O Sistema esta completamente determinado no
momento ¢ através de

X € R".
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Dinamica, sem interferéncia
I

Podemos modelar o comportamento dindmico de
sistemas de dois modos:
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Dinamica, sem interferéncia
I

Podemos modelar o comportamento dindmico de
sistemas de dois modos:

B Continuo — Sistema Dinamico:

ax N
t e R — E — f(xt, t)
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Dinamica, sem interferéncia
I

Podemos modelar o comportamento dindmico de
sistemas de dois modos:

B Continuo — Sistema Dinamico:

adx .
t e R — E — f(xt, t)
B Discreto — Equacdes de Diferenca:
t = k.AT — fk+1 = f(ic’k,n).
(kelN e ATER)
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Exemplo Continuo I:
]

Movimento Continuo Uniformemente Variado

X =v e U=k
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Exemplo Continuo I:
]

Movimento Continuo Uniformemente Variado
X =v e U=k

B Aceleracdo constante: a =k, k € R;
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Exemplo Continuo I:
]

Movimento Continuo Uniformemente Variado
X =v e U=k

B Aceleracdo constante: a =k, k € R;
B Velocidade: v = kt;
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Exemplo Continuo I:
]

Movimento Continuo Uniformemente Variado
X =v e U=k

B Aceleracdo constante: a =k, k € R;
B Velocidade: v = kt;

m Posigdo: x = Jkt?.
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Exemplo Continuo I:
]

Movimento Continuo Uniformemente Variado
X =v e U=k

B Aceleracdo constante: a =k, k € R;
B Velocidade: v = kt;

m Posigdo: x = Jkt?.
L, [(x @_ v
= \o) ¢ ar T \k
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Exemplo Discreto |

Logo Turtle

Rastreamento: do projeto a implementacdo — p.11/13



Exemplo Discreto |

.
Logo Turtle

[x
Y
Xr=1201,

X7
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Exemplo Discreto |

.
Logo Turtle

Radl

()
y

0

X7

Xk+1

/x + ATv cos 9\
Y+ ATvsin®
0+ ATO
U

)

Rastreamento: do projeto a implementacdo — p.11/13



Com Interferéncia...
I

B Continuo — Sistema Dinamico:

ax .
E — (xt, t)

B Discreto — Equacdes de Diferenca:

fk+1 — f(fk/ k)
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Com Interferéncia...
I

B Continuo — Sistema Dinamico:

ax .
E — (xt, t)

B Discreto — Equacdes de Diferenca:
Q_C)k—l—l — f(fk/ k)

Uma série de variaveis externas, i; € R", podem
alterar a dindmica do sistema. Podem estar tanto

sob, como também fora, do controle do usuario.
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Com Interferéncia...
I

B Continuo — Sistema Dinamico:

dx ,
2 = fEL
B Discreto — Equacdes de Diferen
Xki1 = f(fk@k)

Uma série de variaveis extemas,@ R™, podem
alterar a dindmica do sistema. Podem estar tanto

S"’A sob, como também fora, do controle do usuario.

=¥
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Exemplo Continuo I:

S
Bala de Canhao
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