N
a¥

UNICAMP

Instituto de Computagao
Unicamp

:
T

MO 906 - Introdugao a Inteligéncia Artificial

Trabalho 1- Busca Aplicada a Robdtica

O trabalho é em grupos de trés alunos.

Primeira Parte, entrega até o final da aula:

Considere o problema de guiar um robd através de um ambiénte cheio de obstdculos estéticos. Se consid-
erarmos o robd como sendo um ponto no plano, desejamos levd-lo a um objetivo (também um ponto), e
temos que evitar obstaculos estéticos, representados como poligonos. As préximas trés questdes devem ser
entregues até o final da aula.

1. Modele o problema tal que seja possivel resolvé-lo através de uma busca (técnicas vistas até o mo-
mento).

2. O que é necessdrio alterar caso existam diversos possiveis objetivos?

3. Como ampliar a técnica de solug¢do do problema para que o robd agora possua uma geometria descrita
como um poligono? Leve em conta dois casos, quando o robd pode rodar em torno de seu eixo além
de realizar movimentos de translagao.

Segunda parte, implementagdo. Entrega Terca 19/04/2005 durante a aula.

Implemente uma solu¢do, utilizando uma técnica de busca, para o problema simples (item 1) da parte
anterior.

Seu programa deve ser escrito em C, C++ ou Pascal. Deve compilar em linux. A entrada de dados serd
um arquivo texto no formato

x_origem y_origem
x_dest y_dest

obl 1 x obl 1 vy obl 2_x obl _2_y .... obl nl x obl nl_y
ob2_1 x ob2_1_y 0b2_2_x 0b2_2_y .... ob2_n2_x ob2_n2_y
obm_1 x obm_1_y obm 2_x obm 2_y .... obl nm x obl_nm_y

onde a primeira linha é a posicao inicial do robd, a segunda € a posi¢do do objetivo. As linhas subsequentes
contém m poligonos, cada um com um niimero distinto de pontos, em ordem anti-hordria. Por exemplo, um
tridngulo possui trés pontos, e possuiria 6 campos numéricos.

A saida deve possuir a ordem de pontos (valores X e y) a serem visitados, um ponto por linha.

Cada grupo devera entregar um relatério final de até 10 paginas, formalizando a modelagem utilizada
na implementagdo, e dando alguns exemplos de funcionamento. O cédigo fonte deve ser entrege para veri-
ficacdo e correcdo. Com o fonte, deve acompanhar um makefile - a compilacdo deve ser realizada com
apenas um comando: make. Um aluno do grupo pode ser sorteado para explicar o trabalho e acompanhar a
verificagdo.



